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"MACCHINA REGGIATRICE CON GRUPPO PERFEZIONATO PI MOVIMENTAZIONE DELLA REGGIA" 



Una macchina reggiatrice comprende un gruppo (13) di lancio, recupero e tiro della 
reggia, che comprende a sua volta una ruota principale motorizzata (18) attomo alia 
quale la reggia (12) si awolge parzialmente per essere movimentata nei due sensi. 
II gruppo comprende due meccanismi selezionabili di trasmissione del movimento 
alia mota principale. II primo meccanismo fa ruotare ad una prima velocita la ruota 
; principale (18) e una mota ausiliaria di trazione (21) che h premuta, con 
interposizione della reggia, contro la ruota principale in prossimita della zona di 
ingresso della reggia sulla ruota principale, per operare il tiro della reggia. II secondo 
meccanismo fa motare nei due sensi la ruota principale (18) ad xma seconda velocita, 
maggiore della prima, per operare il lancio e il recupero della reggia mentre la raota 
ausiliaria di trazione (21) e discosta dalla ruota principale. Un dispositive di controUo 
(50) aziona altemativamente il primo o il secondo meccanismo per realizzare in 
rapida sefquenza il lancio, il recupero e il tiro della reggia. 
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"Macchina reggiatrice con gnippo perfezionato di movimentazione della reggia" 
titolare: hbssersi* PACKAGING SRL 
con sede in: Barbara (Aneona) 

La presente invenzione si riferisce ad una macchina reggiatrice, vale a dire una 
macchina del tipo che awolge un imballo con una banda o reggia in plastica. In 
particolare, linvenzione si riferisce ad un innovativo gruppo di lando, recupero e tiro 
della reggia nella macchina. 

Come noto, nelle macchine reggiatrid il grappo di lancio, tiro e recupero della reggia 
ha una importanza fondamentale per le prestazioni ottenibili. Infatti da tale gruppo 
dipende la velocity con cui si riescono ad eseguire le varie operazioni e la quality del 
risultato finale, sia in temiini di corretto posizionamento della reggia, sia in termini 
di soddisfacente trazione della reggia chiusa. E' ad esempio, importante riusdre a 
mantenere il valore di tensionamento della reggia che viene preimpostato prima 
dell'inizio delle operazioni di reggiatura, indipendentemente dalla natura e dalle 
dimensioni del coUo che viene reggiato. Inoltre. qualsiasi piega o flessione della 
reggia che pud essere provocata durante le operazioni di lancio o recupero provoca 
un difetto nella reggiatura o, peggio, un incej^amento della macchina. 
Scopo della presente invenzione h fomire una macchina reggiatrice dotata di un 
gruppo di lancio, recupero e tiro avente caratteristiche migliorate per potere avere 
elevata affidabilit^ e quality di risultato e nel contempo elevate velocity di dclo. 
In vista di tale scopo si h pensato di realizzare una macchina reggiatrice 
comprendente un gruppo di lancio, recupero e tiro della reggia, a sua volta 
comprendente una ruota prindpale motorizzata attomo alia quale la reggia si awolge 
parzialmente per essere movimentata nd due sensi, caratterizzata dal fatto che sono 
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previsti due meccanismi selezionabili di trasmissione del movimento alia ruota 
principale, il primo meccanismo facendo ruotare ad una prima velocita la ruota 
principale e ima ruota ausiliaria di trazione che h premuta, con interposizione della 
reggia, contro la ruota principale in prossimita della zona di ingresso della reggia 
suUa ruota principale, per operare il tiro della reggia, e il secondo meccanismo 
facendo ruotare nei due sensi la mota principale ad una seconda velocita, maggiore 
della prima, per operare il lancio e il recupero della reggia mentre la raota ausiliaria 
di trazione e discosta dalla ruota principale, un dispositivo di controllo azionando 
altemativamente il primo o il secondo meccanismo per realizzare in rapida sequenza 
il lancio, il recupero e il tiro della reggia. 

-figura 1 mostra schematicamente una macchina reggiatrice realizzata secondo i 
principi della presente invenzione; 

-figura 2 mostra una vista ingrandita di un gruppo di lancio, recupero e tiro della 
reggia presente nella macchina di figura 1; 

-figure 3, 4 e 5 rappresentano viste di accoppiamenti cinematici e ingranaggi di 
movimentazione presenti nel gmppo di figura 2. 

Con rif erimento alle figure, una macchina reggiatrice, indicata genericamente con 10, 
comprende una bobina 11 di alimentazione di una reggia 12, un gmppo 13 di lancio, 
recupero e tiro della reggia e gnippi 14, 15, di presa, saldatura e taglio della reggia. 
I grappi di presa, saldatura e taglio sono in se sostanzialmente noti e ben 
immaginabili dal tecnico. Essi non saranno qui percio ulteriormente descritti o 
mostrati. In particolare, il gruppo di saldatura saxh scelto per essere adatto alia 
saldatum dello specifico tipo di reggia che si vorra usare (ad esempio, una reggia in 
polipropilene termosaldabile). Tali gruppi possono essere azionati in sincrono fira 
loro ad esempio mediante ima opportuna nota trasmissione di moto a camme. 
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Nella figure 2 h mostrato in maggiore dettaglio il gruppo. 13 di lancio, recupero e tiro 
della reggia. Tale gruppo comprende un ingresso 16, al quale giunge la reggia dalla 
bobina di alimentazione, e una uscita 17, dalla quale la reggia si dirige verso la zona 
di imballaggio dove viene disposto il coUo o pacco da awolgere con la reggia. 
II gruppo 13 comprende una ruota principale 18 di movimentazione della reggia 
attomo alia quale la reggia si awolge per un arco relativamente elevato (circa 180° 
nella realizzazione mostrata) nel suo percorso fira I'ingresso 16 e IHiscita 17. Una 
ruota foUe di ingresso 19 guida la reggia in un arco di circa 90° daU'ingresso aUa 
ruota principale 18, mentre una guida tangenziale 20 guida la reggia dalla ruota 
principale allHiscita 17. 

II gruppo comprende anche una prima ruota ausiliaria di trazione 21, disposta in 
prossimit^ della zona di ingresso della reggia sulla ruota principale, una seconda 
ruota ausiliaria di uscita 22, disposta prossima aUa zona di uscita della reggia dalla 
ruota principale, e una terza ruota ausiliaria 23 disposta in posizione intermedia 
lungo il percorso della reggia attomo alia ruota principale. La ruota intermedia 23 
comprende un sensore di rotazione che, come sari chiaro nel seguito, invia im 
segnale ad un dispositivo di controUo 50 che comanda le operazioni della macchina. 
Le mote ausiliarie di uscita 22 e intermedia 23 sono folli e permanentemente spinte 
contro la raota principale (vantaggiosamente, con pressione regolabiie a camma), 
mentre la raota ausiliaria di trazione 21 h mobile per essere awicinata o allontanata 
dalla raota principale. A tale scopo, la raota ausiliaria 21 h montata su una leva 24 
impemiata in 25 e con una estremita di manovra 26 azionata da un meccanismo a 
camma 27 e da un elettromagnete 28, come sari spiegato nel seguito. 
In figura 3 h mostrata schematicamente una vista laterale del cinematismo di 
azionamento della raota principale 18 e della raota ausiliaria di trazione 21. 
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La ruota 18 h calettata su un asse 29 che porta un ingranaggio 30, mentre la ruota 21 
h calettata su un asse 31, supportato suUa leva 24 e che porta un primo ingranaggio 
32 e un secondo ingranaggio 33. II primo ingranaggio 32 h nel piano aell'ingranaggio 
30 della ruota prindpale, mentre il secondo ingranaggio 33 b nel piano di un 
ingranaggio 34 che b motorizzato da un motore 36. Cid b anche visftile 
rispettivamente neUe figure 4 e 5, mostranti schematicamente le trasmissioni nei due 
piani. 

Come si vede bene in figura 4 (dove e mostrata la trasmissione sostanzialmente nel 
piano degli ingranaggi 30, 32), quando la leva 24 6 in posizione non operativa (vale a 
dire con ruota di trazione distanziata daUa ruota principale) almeno la coppia di 
ingranaggi 30, 32 e reciprocamente disinnestata, cos5 che il moto del motore 36 non 
si trasmette alia ruota principalelS. Quando invece la leva 24 quando la leva 24 & in 
posizione operativa (vale a dire con ruota di trazione spinta contro la ruota 
principale) le coppie di ingranaggi 30, 32 e 33, 34 sono innestate e il moto del 
motore 36 si trasmette anche alia ruota principale 18, che ruota cosi in sincrono con 
la ruota 32. La trasmissione del moto dal motore 36 alia ruota 18 e tale da avere una 
rotazione delle ruota 18 relativamente lenta ma di potenza e con la stessa velodtJl 
periferica della ruota 21. 

Come si vede dal confront© delle figure 4 e 5, vantaggiosamente la coppia di 
ingranaggi 30, 32 ha denti con modulo (ad esempio, modulo 2) minore del modulo M 



dei denti della coppia di ingranaggi 33, 34 (ad esempio, modulo 3), in modo tale che x >. ^ 
anche quando la leva 24 b in posizione non operativa la coppia di ingranaggi 33, 34 ^^uTri^ 
rimane leggermente innestata per mantenere in rotazione sincrona I'asse 31. 
Per il movimento deUa leva 24, il meccanismo a camme 27 comprende un 
inseguitore di camma 38 che 6 fissato alia leva mediante una moUa di pressione 39. 
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Ruotando la corrispondente camma 46 (mediante un opportuno azionamento, non 
mostrato) gli ingranaggi 30, 32 vengono innestati e la ruota ausiliaria 21 h spinta 
contro la ruota piincipale 18 (con inteiposizione della reggia) con una relativamente 
elevata forza stabilita dalla moUa 39, opportunamente regolabUe. Una moUa di 
ritorno 37 garantisce U ritomo della leva verso la posizione non operativa al rUasdo 
della camma. 

La leva 24 h anche spostabUe verso la posizione operativa per mezzo 
deU'elettromagnete 28, che h collegato aUa leva mediante una asola aUungata 48, 
opportunamente dimensionata. Come' sari chiaro nel seguito, I'azionamento 
deU'elettromagnete permette di avere un primo rapido movimento deUa leva verso la 
posizione operativa in modo da innestare i denti (sempre in lento movimento) 
dell'ingranaggio 32 ai denti dell'ingranaggio 30. Un sensore 49 (ad esempio un 
microinterruttore) segnala il movimento della leva corrispondente all'innesto degli 
ingranaggi. 

Oltre al primo meccanismo di rotazione comandata della ruota 18, sopra descritto, la 
macchina comprende un secondo meccanismo di rotazione, che movimenta nei due 
sensi la ruota principale 18 con una velocity piii elevata quando il primo meccanismo 
di rotazione h scollegato. 

Come si vede in figura 4, in una realizzazione preferita tale secondo meccanismo di 
rotazione comprende una serie di due uguali ingranaggi 40, 41 che innesta 
I'ingranaggio 30 soUdale aUa ruota principale 18. Come schematicamente mostrato 
in figura 4, ciascun ingranaggio della serie ha un proprio albero connesso ad una 
trasmissione di moto 42 (ad esempio, facente capo alio stesso motore 36) attraverso 
rispettive fiizioni 43 e 44 innestabUi a comando. L'ingranaggio 41 e anche dotato di 
un £reno elettromeccanico 45. 
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In tale modo, azionando una o I'altra ftizione 43, 44 la ruota principale 18 h 
comandata a ruotare in un senso o nell'altro senza necessita di invertire la rotazione 
del motore. 

Durante il funzionamento deUa macchina reggiatrice, in una prima fase la reggia 
viene alimentata in avanti per permettere I'awolgimento di un pacco da regglare. Per 
tale scopo, la leva h mantenuta neUa suo posizione non operativa, cosi che H 
meccanismo di rotazione a bassa velociti d mantenuto disattivato, e il dispositivo di 
comando 50 innesta la frizione 43. La ruota principale 18 ruota percid a 
relativamente alta velodta in senso orario (come mostrata in figura 2)e alimenta la 
reggia daUa bobina alia zona di reggiatura. La ruota ausUiaria 22, prossima allHiscita 
dalla ruota principale, e regolata per eserdtare una pressione della reggia contro la 
ruota principale per avere la necessaria trazione della reggia dal portabobine. 
Terminata la fase di alimentazione, il dispositivo di conttollo disattiva la frizione 43 
e innesta la firizione 44 (eventualmente dopo avere frenato il movimento della ruota 
per mezzo del freno 45). La rotazione della ruota principale viene percid invertita e la 
reggia viene recuperata (sempre aUa stessa relativamente alta velocity) per portarla 
aderente al pacco. 

In questa fase, la ruota au^iliaria 22 ha poca influenza, essendo sul lato di ingresso 
deUa reggia suUa ruota principale, e la forza di trazione e essenzialmente stabilita 
dalla pressione della seconda ruota ausiliaria 23. La trazione h tarata in modo che 
quando la reggia h stata recuperata a sufficienza da entrare in stretto contatto con U 
pacco, la reggia stessa inizia a slittare suUa ruota principale. D sensore suUa ruota 23 
rileva I'arresto deUa ruota 23 e lo segnala al dispositivo di controUo. U dispositivo di 
controllo 50 disattiva entrambe le frizioni 43, 44, disabilitando cosi U meccanismo di 
rotazione ad alta velocity (eventualmente con anche una breve frenata del freno 45 
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per dissipare Tinerzia della raota prindpale). 

Dopo di cid, a dispositivo di controUo 50 comanda I'elettromagnete 28 per innestare 
I'ingranaggio 32 suUlngranaggio 30. Non appena U sensore 49 segnala il 
completamento della prima corsa di innesto dei denti, viene azionato il meccanismo a 
camma 27 che spinge la ruota 21 contro la ruota principale 18 con la prestabilita 
relativamente alta pressione. Grazie alia trasmissione appena innestata, la ruota 
principale continuera a ruotare in senso antiorario ma a velocity piii ridotta. La reggi^ 
viene cosi tirata a velocity ridotta e con forza maggiore (grazie alia azione combinata 
deUa ruota principale e della ruota ausiUaria 21), permettendo di eseguire il coiretto 
tensionamento della reggia. 

Quando si raggiunger^ la corretta tensiqne della reggia (mediante controUo 
temporizzato o rUevazione deUa condizione di nuovo slittamento della reggia sulla 
ruota principale o anche mediante controUo deUa coppia trasmessa dal motore) 11 
cido di tiro verra concluso e saranno azionati in modo noto i dispositivi di saldatura 
e taglio deUa reggia chiusa attomo la pacco. La macchina h cosi pronta per una 
successiva reggiatura. 

A questo punto h chiaro come si siano raggiunti gli scopi prefissati, fomendo una 
macchina reggiatrice, con un dispositivo di lancio, recupero e tiro della reggia, U 
quale permette alte velodta nelle fasi di lancio e recupero deUa reggia e una precisa 
ed efficace trazione deUa reggia in tutte le fasi deUa reggiatura. D tutto con un 
meccanismo, semplice, robusto, afSdabUe ed economic©. 

Con la macchina secondo I'invenzione b ad esempio possibile realizzare un intero 
ddo di reggiatura in 3 secondi. 

Naturahnente, la descrizione sopra fatta di una realizzazione applicante i principi 
innovativi deUa presente invenzione h riportata a titolo esemplificativo di taU principi 
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innovativi e non deve percio essere presa a limitazione dell'ambito di privativa qui 
rivendicato. Ad esempio, la ruota ausiliaria di trazione 21 potra anche avere 
superficie dentellata per fomire una aumentata foiza di trazione. La macchina potra 
inoltre comprendere altri dispositivi o accessori noti in tale tipo di macchine. ... ^ 
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RIVENDICAZIONI 
1. Macchina reggiatrice comprendente un grappo (13) di lancio, recupero e tiro 
della reggia, a sua volta comprendente una ruota prindpale motorizzata (18) 
attorno aUa quale la reggia (12) si awolge parzialmente per essere 
movimentata nei due sensi, caratterizzata dal fatto che sono previsti due 
meccanismi selezionabiU di trasmissione del movimentp alia ruota principale, 
il primo meccanismo facendo ruotare ad una prima velocita la ruota 
principale (18) e una ruota ausiliaria di trazione (21) che e premuta, con 
interposizione deUa reggia, contro la ruota principale in prossimiti deUa zona 
di ingresso della reggia suUa ruota principale, per operare il tiro della reggia, 
e il secondo meccanismo facendo ruotare nei due sensi la ruota principale 
(18) ad una seconda velocity, maggiore della prima, per operare il lancio e fl 
recupero deUa reggia mentre la ruota ausUiaria di trazione (21) h discosta 
dalla ruota principale, un dispositivo di controUo (50) azionando 
altemativamente il primo o il secondo meccanismo per realizzare in rapida 
sequenza il lancio, il recupero e U. tiro della reggia. 

2. Macchina secondo rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto che il primo 
meccanismo comprende una leva (24) suUa quale h montata la ruota ausiliaria . 
di tiro (21) e che h mobile a comanda di mezzi di movimentazione (27, 28) 
fra una prima posizione non operativa neUa quale la ruota ausiliaria di tiro 
(21) h scostata dalla ruota principale (18) e una seconda posizione operativa 
neUa quale la ruota ausiliaria di tiro (21) h premuta contro la ruota principale 
(18). 

3. Macchina secondo rivendicazione 2, caratterizzata dal fatto che la ruota 
ausiliaria di tiro (21) h connessa ad una trasmissione di moto per la sua 
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rotazione ed ha albero che h connesso ad un primo ingranaggio (32) che 
innesta in un ingranaggio (30) di rotazione della ruota principale (18) quando 
la leva (24) h spostata verso la posizione operativa. 

4. Macchina second© rivendicazione 3, caratterizzata dal fatto che la 
trasmissione di moto della ruota ausiliaria di tiro (21) comprende un secondo 
ingranaggio (33) connesso all'albero della ruota ausiliaria (18) e che innesta 
in un ingranaggio motorizzato (34). 

5. Macchina secondo rivendicazione 4, caratterizzata dal fatto che la ipima 
coppia formata dal primo ingranaggio (32) deUa ruota ausiliaria e 
dall'ingranaggio (30) di rotazione della ruota principale ha modulo dei denti 
che e inferiore al modulo dei denti della seconda coppia formata dal secondo 
ingranaggio (33) della ruota ausiliaria e dall'ingranaggio motorizzato (34), 
cosi da mantenere in contatto i denti della seconda coppia anche quando la 
leva si sposta nella sua posizione non operativa.' 

6. Macchina secondo rivendicazione 3, caratterizzata dal fatto che i mezzi di 
movimentazione della leva comprendono un meccanismo a camma (27) per 
la spinta della leva verso la sua posizione operativa con prestabilita forza 
regolabile. 

7. Macchina secondo rivendicazione 6, caratterizzata dal fatto che i mezzi di 
movimentazione della leva comprendono inoltre un dispositivo ad 
elettromagnete (28) per operare una primo parziale movimento dalla 
posizione non operativa verso la posizione operativa fino all'innesto dei denti 
del primo ingranaggio (32) nei denti deU'ingranaggio (30) di rotazione deUa 
ruota principale. 

8. Macchina secondo rivendicazione 7, caratterizzata dal fatto che ii dispositivo 
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di controUo (50) comanda in sequenza prima il dispositive ad elettromagnete 
per operare U movimento di innesto dei denti del primo ingranaggio (32) nei 
denti deU'ingranaggio (30) di rotazione della ruota principale, e poi il 
meccanismo a camma (27) per premere la ruota ausiliaria di tiro (21) contro 
la ruota principale (18) con prestabilita forza. 

9. Macchina secondo rivendicazione 6, caratterizzata dal fetto che U secondo 
meccanismo comprende due ingranaggi disposti in serie, con uno dei due 
ingranaggi (41, 42) che innesta in un ingranaggio (30) di rotazione della ruota 
princq)ale, i due ingranaggi essendo motorizzati attraverso rispettive frizioni 
(43, 44) innestabili a comando, nel senso di fare raotare la ruota principale in 
un verso o nell'altro a seconda di quale frizione h innestata. 

10. Macchina secondo rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto di comprendere 
una ulteriore ruota ausiliaria (22) che preme la reggia con prestabilita forza 
contro la ruota principale (18) in posizione prossima all'uscita della reggia 
dalla ruota principale, nel senso di produrre una voluta trazione suUa reggia 
durante la fase di lancio. 

11. Macchina secondo rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto di comprendere 
una ulteriore ruota ausiliaria intermedia (23) che preme la reggia con 
prestabilita foiza contro la ruota principale (18) in posizione intermedia lungo 
il percorso di awolgimento della reggia suUa ruota principale, nel senso di 
produrre una voluta trazione suUa reggia durante la fase di recupero 

12. Macchina secondo rivendicazione 11, caratterizzata dal fatto la ruota 
ausiUaria intermedia (23) h dotata di un sensore di arresto che segnala ai^5 



dispositive di controUo (50) I'arresto della ruota causata deUo sUttameAg) ^2 
della reggia sulla ruota principale. 
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